
Brandrobot inom RSG



Robotikens framtid inom kommunal 
räddningstjänst 



Bakgrund till projektet 

• 2020-2023 Genomförde RSG och MSB 
en kunskapsinventering kring 
erfarenheter och kunskaper kring UGV i 
Europa 

• Syfte: öka säkerheten på skadeplats 
och skapa bättre förutsättningar för 
insatspersonal
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• Efter Oceanabranden 2023 fick RSG medel av 
Göteborgsstad

• Möjligheten att kunna genomföra släckinsatser 
vid rasrisk eller annan hotande miljö

• Ett stöd för en uppstart i att elektrifiera 
räddningstjänsten

– Uppdraget finansierat helt av Göteborgs stad

– Genomfördes av RSG/NUC
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• Ökat antal garage under mark i stadsmiljö

• Ökat antal fordon med alternativa 
bränslen el/gas

• Ökade risker kopplat till kriminalitet samt 
omvärldshot  

• Arbetsmiljön försämras till följd detta

• Tekniken tillräckligt utvecklad

Varför robotik inom kommunal 
räddningstjänst? 



3 kategorier av robotar
Vilka urvalskriterier 

Lätt Mellan Tung



Rhyno Protec (Leo1)
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• Drivning Batteri 2x24 V (kan bytas under färd) motor 2x0,6kW

• Aktionstid 5h

• IP-67 klassad & CE-märkt

• Hastighet 5,5 km/h

• Styring: Dubbla frekvensband 433-870MHz Video 2,5-5 GHz

• Mått: 115 cm L 78 b 70 h 

• Vikt 200 kg

• Bildsensor Sony, Flir, CBRN detektion möjlig flyttbar kamera

• Totalt 4 kameror (1med zoomfunktion) samt en värmekamera 

• Ledbelysning

• Vattenkapacitet upp till 1900 l/min 8bar

• Självskydd sprinkler runt om

• På och avstängning vattenkanon på kontrollen

• Rumsbrand, innertemp 60 C

• Maxlut backe 40 grader samt 35 grader sidolutning

• Dragkraft 200 kg

• Avtagbar korg för transport



Kontroll Sharkstation 

• 1,5-2 h drift tid

• Går att byta batterier under 
körning

• Styrning av kanon och strålbild

• Belysning av/på

• Styrning av tornet/turrent där 
värmekamera och zoomkamera 
finns

• Val mellan att se 1-4 kameror 
samtidigt

• Streaming samma som drönaren

• Larm: lutning, temp, batteri



Exempel på händelser

Rasrisk 



Brand i byggnad eller andra objekt kopplat till 
högriskmiljö  

Exempel på händelser
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Exempel på händelser



• IN- och UT-vändig släckning

• Kyla värmepåverkade tryckkärl

• Bränder i garage/tunnlar  

• Bogsera bilar från ett brandutsatt garage/garagelänga

• Begränsa brandspridning till hotade byggnader

• Rasrisk

• Bombhot

• Långa krävande insatser

• Transport av material och människor (transportkorg) som en liten kundvagn 

• Indikering (AI) 

• Bilder/filmer som beslutsstöd (streaming via Bliksund)

Andra användningsområden 



Larmplaner
Larmplan Beskrivning

1 Tunnlar

6 Avsiktliga händelser

7 Torshamnen – brand

9 Komplexa byggnader. Konstaterad brand med risk för brandspridning

14 Skred-/rasolycka

15 Järnvägsolycka persontåg

17 Oljebrand: oljehamnar, oljedepåer och raffinaderier

19 Brand eller överhängande fara för brand i brandfarlig vätska, pölbrand

20 Olycka med farligt ämne (CBRN)

26 Sävenäs rangerbangård

36 Insatser med storskalig utrustning vid cisternbränder på oljedepåer 

37 Brand, fara för brand samt läckage av farliga ämnen på större industri



Kiruna, MSB och RUHB, vecka 39
• Out of sight

• Samarbete med UAS

• Trapphus

• Signal

• Transport
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Skövde, slutövning, vecka 43
• Skarp miljö

• Hög riskmiljö

• Dynamisk användning

• Operatör
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Självskydd Koppling/ Grenrör
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Matning 42mm Matning 42mm 
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Matning 76 mm
Självskydd

10 bar 
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• Placeras på Öjersjö 
med eget 
transportfordon

• 1+2 styrka (0+2 RE)

– Bemanningen är 
händelsestyrd
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Bemanning & transport



Information transportbil 6160

• Mercedes Sprinter

– C-behörighet. Totalvikt 5,5 t, 
fyrhjulsdrift

– Tre säten

– Dragkrok (möjliggöra för fläktkärra)
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Smutsig del
bakdörr 
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Manuellt 
utfällbar 

ramp



Framtida användningsområden





Ambition idag och framåt med 
Leo1?
• komplement till dagens arbetssätt och bidra till ökad säkerhet för 

insatspersonalen

– roboten kunna sättas in för att till exempel släcka bränder där det finns 
rasrisker eller risk för explosioner

• Framtidsambitioner/vision?

– Applikationer med exempelvis fläktar, griparmar och skärsläckare

– Behov av olika typer av markgående robotar?

– Robothundar alternativt mindre robotar på hjul för snabbt skapa 
lägesbild

– Arbeta med UAS för att effektivt skapa lägesbild
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adam.palmquist@rsgbg.se
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